Argomenti e metodi di MECCANICA RAZIONALE

ERRATA CORRIGE
stampa 2017

XXXXXXXXXXKXXXXKKKXXXXXKXKXXXXX pag 19  riga 1l

errata: ... U= Ve = ..

corrige: ... v =V Ej = ...

XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 35  riga -9

errata: ... O7>’ = hﬁ_’—i— o =..

corrige:  .eeen... O? = h—Z 4+ =..
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXQXXXXXX pag 41 riga -2
errata: ... il vettore ottenuto ...

corrige: ..o il vettore (non appllicato) ottenuto ...

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXKXXXXXXXXX pag 101 riga -19

errata: ... ’ﬁ’

)
2
corrige:  ......... ‘Ql [ ‘ ;

XXXXXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 147  riga -10

errata: = ........ forza effettiva
corrige: ... forza effettiva esterna

XXXKXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 171  riga -6

errata: ... accennate sopra
corrige: ... accennate nell’Appendice D.2.2

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 180 righe 2 e 3
cambiare: =+ in: F
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 209  riga 15

errata: ... do = dg + @ x ac + & x (@ x (ﬁ) per correlarla .....
corrige: ... do = ag + & X Oc +d x (@ x QG) per correlarla .....

XXXXXXXXXKKXXXXKKXXXXXKKXXXXX pag 269  riga 10

errata: ... RON+L

corrige: ...
XXXXXKXXXXXXKXXKXXXKXXXXXXKXX pag 260 riga -12

errata: in ciascun istante ...
corrige: in tale generico istante ...

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 262 riga -16

errata: tali che ¢y - Vo, = 0.
N oz
corrige: tali che 5, - Vo, = Z " Vipe =0
i=1 Oan
XXXKKXXXXKKXXXXXKKKXXXXKXXXXXX pag 264  riga 10
errata: 0x1,..,0ZN).
corrige: 0x1,..,02N).



XXXKKXXXXXKKXXXXKKXXXXXKKXXXXXX pag 267  riga -9

(7). 0 00P

errata: v = + sinwt = g
. o q
—q coswt .
. q Y p0P\
corrige: (u) = | +¢gsinwt | = | —— q.
e . 1o q
—qcoswt e

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 268  riga -9

errata: certo linearmente indipendenti dati da:
90P,  90Py \T
Lh::( ey ) , h=1,..,n.
dqn dqn e
corrige: certo fra loro linearmente indipendenti e le cui componenti in R?*" sono date da:
_ 90P,  9OPy \T
Lh::( e ) , h=1,..,n.
dqn dan /e
XXXKKXXXXKKXXXXKKXXXXXXXXXXXX pag 277  riga -5
errata: Nel caso particolare in cui siano Bfﬁi/at =0 e Uo=0 siha
corrige: Nel caso particolare in cui siano 9QP;/0t =0 e U =0 siha
. om Ol
Q‘=Tq e Q"= — — — con 7 tale che
dt 0q

XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXKXXXXXX pag 285  riga -9

Spostare la frase: La forma é semidefinita o indefinita in tutti gli altri casi.
subito dopo il: CASO C ...

XXXXXKXXXKXXXKXXXKXXKXXXKXXXXX pag 285  riga -2

errata: che & semidefinita negativa se a < b < 0 anche se

corrige: che e semidefinita negativa se b < a < 0 giacché:
F<F+(a—0b)2?=a(z+y+2)? anche se

XXXXXKXXXXXXKXXKKXXKXXXXXXXXX pag 298  riga 4

errata: ... con pulsazione vy ~ v*

corrige: ... con pulsazione v; = v*
XXXXXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXXX pag 318  riga 10

errata: non accettabili)
corrige: non accettabili se m6? # k)

XXXKXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 346  riga -8

errata: ... 06 T
corrige: ... 6T
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 360  riga -8
errata: ... s'2 ‘;—7)\: ’&‘

dX
corrige: .. s'? Kfi—f

XXXXXXKXXXXXKXX XXX KX KX KKK KXKXKXK
Pagine 303,...,307 e pagine 481,...,486
si veda il file: pagineriscritte sulla mia pagina web personale
in particolare alla formula F.3.31 manca un addendo finale
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XXXKKXXXXKKXXXXXKKXXXXKKXXXXX pag 419  righe 5,6,7

errata:

(g -as), = P (5 (o), )P (o),
o (5 ma), + e (42), 5 (9)
(g -az), = P (3 (o), )P (9),

~ (pemed), b (), @ (9

XXXXXXXXXKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 425  riga -11

errata: ... La seconda delle (4.2.7) .....

corrige: ... La seconda delle (4.2.8) .....
XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXKXXXXXX pag 432 riga -9

errata: ... (xg,0) := (x1, 22,23, 01,02,03) .....

corrige: ... (xg,0) = (1, 92,--,q6) := (Tg,YG, 26, V, 0, @) .....
XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXKXXXXXX pag 432  riga -6

errata: ... dLCR = S0 n(xg, 0)dey, + lh(za,0)do), ...
corrige: ... dce-tt = 22:1 lh(xa, 0)dgn, + 22:4 ln(zg, 0) dgy

XXXXKXXXXKKXXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 433  righe 6e 7

- (v:cch.R.(xG79))e = .
errata: ...
- (VQVC.R(:BC%Q))& = .....
In altre parole .....
- (VEGVC,R_(:Eg, a)) —
corrige: ... L

- (vevc, r(za, 9))L .....

ove | & una base per lo spazio (locale) degli atti di moto: (¢1, g2, ..., gs)-

In altre parole .....

XXXXXKXXXXXXKXXXKXXXKXXXXXXKXX pag 466 riga 18

)

errata: ... dalle componenti (in base {ey,...,esn}) del “vettore”
Ty, a 3N componenti: 321\]: Ozi e ( 80?1 80?1\7
K mponenti: 1, = — e =
L —~ g 9 qn dan
, ) . o 00P, 90D x
corrige: ... dal “vettore” a 3N componenti: 1 = ( s e
dqn 9 qn

XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXKXXXXXX pag 466  riga -4

errata: ... Ly weveee Ly
corrige: ... L(g) woveee L(y)

XXXKKXXXXKKXXXXKKKXXXXKXXXXXX pag 475  riga 7

errata: ... = Qp
corrige: ... = Qn , h=4,5,6.
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si aggiunga il seguente grafico alla fine dell’esercizio B.2.5 e prima del B.2.6
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