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Vettori (C.pp.3‑23): 

Vettori, operazioni con i vettori, componente di un vettore e vettore proiezione.

Vettori applicati (C.pp.46‑68) :

Momento assiale e polare di un vettore e di un sistema di vettori, campo vettoriale dei momenti, coppia, momento di una coppia.

Sollecitazione, elementi globali di essa.

Sollecitazioni equivalenti, operazioni elementari, riducibilità di sollecitazioni.

Condizioni per la riducibilità di due sollecitazioni, riducibilità a zero delle sollecitazioni a somma nulla e momento nullo, mutua riducibilità di due sollecitazioni di uguale somma e uguale momento, sollecitazioni equivalenti ad una sola forza, sollecitazíoni equivalenti ad una sola coppia.

Sollecitazioni piane (C.‑T.pp. 12‑29, 42‑45):

Riduzione di una sollecitazione piana a due forze applicate con il metodo del poligono funicolare, riducibilità di una qualunque sollecitazione piana ad una sola forza, riducibilità di una qualunque sollecitazione piana ad una sola coppia.

Condizioni grafiche per la riducibilità a zero.

Applicazioni: riduzione di una sollecitazione a somma non nulla (asse centrale), riduzione di una sollecitazione a somma nulla, riduzione di una sollecitazione formata da forze parallele.

Teorema di Culmann e applicazioni.

Vincoli (C.pp. 196‑198, 200‑201, 204‑210, 331‑336)

Nozione di vincolo, reazione vincolare, vincoli privi di attrito, leggi empiriche dell'attrito statico, Equazione fondamentale della Statica per l'elemento, classificazione dei vincoli, grado di libertà.

Corpo rigido (C. pp.99‑117, 367‑375, 379‑392)

Spostamento rigido, angoli di Eulero, traslazione, rotazione, spostamento piano, decomposizione di uno spostamento rigido in una traslazione ed una rotazione.

Vincolo di rigidità, vari tipi di vincoli esterni a cui può essere soggetto un c.r. e caratterizzazioni delle sollecitazioni vincolari: appoggio, punto fisso, asse fisso.

Equilibrio del c.r., Criterio di equilibrio del c.r. libero, Equazioni Cardinali della Statica, Criterio di equilibrio dei c.r. con un punto fisso e con asse fisso, Criterio generale di equilibrio per il c.r. vincolato.

Applicazioni. equilibrio di un c.r. pesante appoggiato ad un piano orizzontale liscio: caso dei tre appoggi, caso di più appoggi (indeterminazione delle reazioni), trave su tre appoggi.

Problemi con attrito.

Sistemi piani (C.‑T. 165‑176 , 187‑190)

Trave appoggiata agli estremi soggetta a carichi concentrati, equilibrio di una trave inclinata, arco a tre cerniere, mensola elementare.

Tensioni interne: sforzo normale, sforzo di taglio, momento flettente, applicazioni.

Principio dei Lavori Virtuali (C.pp. 421‑422,427‑438)

Spostamenti possibili e virtuali, lavoro virtuale di una sollecitazione, caratterizzazione delle reazioni vincolari per i vincoli considerati.

Regola generale di equilibrio: il Principio dei Lavori Virtuali, conferma delle regole di equilibrio trovate.

Applicazioni.

Geometria delle masse (C.pp. 277‑315 , B.‑M. pp.241‑245)

Sistemi materiali discreti e continui, massa, baricentro (centro di massa), proprietà di ubicazione del baricentro. Esempi.

Momenti d'inerzia, modo di variare del m.d'i. rispetto a rette parallele (Teorema d Huyghens), modo di variare del m.d'i. rispetto a rette concorrenti in un punto.

Ellissoide d'inerzia, proprietà inerenti a condizioni di simmetria, ricerca degli assi principali d'inerzia.

Tecniche di calcolo di m.d'i. di figure piane.

Sistemi articolati piani (C.‑T. pp. 198‑214, 222‑226)

Struttura di un sistema articolato, tralicci triangolari, metodi per la determinazione degli sforzi: metodo dei nodi, metodo di Cremona. Mensola triangolare, mensola belga, capriate di vari tipi.

Tavole di Statica Grafica :

1) Riduzione di una sollecitazione piana con il metodo del poligono funicolare.

2) Teorema di Culmann.

3) Trave appoggiata agli estremi: diagramma dello sforzo di taglio e del momento flettente.

4) Trave con sbalzo: diagramma dello sforzo di taglio e dei momento flettente;

5) Metodo dei nodi per un sistema articolato piano.

6) Capriata: diagramma cremoniano.
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