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E1) Il moto del frammento nel piano (x,y) € dato da :

'

y {VX=VOCOSa X=V,cosat
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o | )/ V=R , N
AR L altezza massima si raggiunge per vy,=0

X — Yuax =0.10m

La distanza dal punto di distacco si ha imponendo y=0 e sostituendo nella
equazione che fornisce la posizione x si ottiene

— X; =0.41m

E2) Nel SNI della sharra in rotazione si ha Mma?*l —mgcos ¢+ As =0
dove & & I’angolo con la verticale quando I’asse di rotazione & al di sotto
del manicotto. Il punto di massima sollecitazione € il punto di quota
minimaincuisiha me’l+mg = A,

Nel punto di massima quota si ha me’l-mg=+A,, a seconda che
I’attrito sia concorde o discorde rispetto alla forza peso.
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Considerando che A, < A, ... A,<A

As,max g

— 2 ossia 0<w<20s
ml |

si ottiene 0< w? <




E3) Il centro di massa a riposo del sistema giace sulla verticale, al di sotto

dell’asse di rotazione e ad una distanza da esso pari a

RERN

I, :glcos(9/2)— —=14.4 cm
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Applicando il teorema di Huygens-Steiner: 1, = %%IZ +——I1%+

12 3

a) Il periodo delle piccole oscillazioni é: T =27 . _ 0.93s
mgar,

b) Per la conservazione dell’energia si ha:

mgr, (1-cos(9/2)) = 1w %:—gvcz

c

%Izcosz(mz):
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Nel punto di minima quota si ha, dalla I eq. cardinale: Ry = m[g +r—cj;8.7 N
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E4) |1l lavoro fatto durante un ciclo e la somma algebrica dei lavori nelle 4

trasformazioni

LAB = nR(TB _TA)
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L.. =nRT, In—&
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Lo =NR(T, —T.)=nR(T, - Ty)
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Considerando le trasformazioni isobare: T_
B

A
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Dacui Leico = Lag + Lac + Lep + Loa =NRTg |n1//—D+ NRT, In\\;_A =2739 J

D

Essendo Q.. =Q,; +Qyc =n(R+¢,)(T; —=T,)+nRT, In\\;—C =12.623 kJ

B

I‘cico
Da cui si ottiene 7= —=22=10.22
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