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15.5.2 - Relazione tra il modulo di rigidità e il modulo di Young . . . . . . . . . . . . . . . . ” 398

Capitolo 16 - Statica dei fluidi

16.1 - Sforzi nei fluidi in equilibrio . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . ” 401

16.2 - Equilibrio dei fluidi . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . ” 403
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18.7.2 - Discontinuità cedevole . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . ” 491

18.7.3 - Riflessione parziale delle onde piane per incidenza normale . . . . . . . . . . . . . . ” 493

18.8 - Onde armoniche piane . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . ” 494



xii Indice
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