Argomenti e metodi di MECCANICA RAZIONALE

ERRATA CORRIGE
stampa 2016

XXXXXXXXXXKXXXXKKXXXXXKKXXXXX pag 38  riga 1

errata: ... a riconoscere se un certo moto

corrige:  ......... a riconoscere che un certo moto
XXXXXXXXXKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 87  riga -3

errata: ... In particolare:
corrige: ... In particolare (se 6y > 0):

XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXKXXXXXX pag 88  riga -10

errata: ... e siccome (cos@ — cos ) ~ sin 6
corrige: .o e siccome (cosf — cosf) = —sind

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXKXKXKXXXX pag 88  riga -9

errata: ... se § = +7/2 siha

corrige: ... se § = +7 siha

XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 88  riga -6

errata: ... se invece < £7/2 si ha

corrige: ... se invece f < +7 si ha (cosf —cosf) /2 =~ (6 —)~'/? e quindi
XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXKXXXXXXX pag 143 riga 14

errata: ... ]~7 ((ﬁ)g

corrige: ... 131/1 ((ﬁ)g

XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXKXXXXXX pagldd  riga -6

errata: ... a terra e “traslatorio” quello

corrige: ... a terra e “di trascinamento” quello

XXXXXKXXXXXXKXXXKXXKXXXKXXXXX pag 171 riga 2

errata: ... verificare la @ U X Hotl = @ U X Hotl

corrige: ... verificare la QG - @ x Hot = OG- x Hati = 0 per qualche Q' tale che Q€ || @
XXXXKXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 171 riga 4

errata: ... versore normale 7 := vers (4 X Hqw) al quale sono paralleli ambo i membri della
(4.2.12).

corrige: ... versore normale 7 := vers (4 X Hqi).

XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXXKXXXXXXX pag 192 riga -10

errata: ... la condizione: ]?2 = —PI—PQ> X Mpl/\PlPQP

corrige: ... la condizione: fé =—-P P x ]\2}91/|P1Pg|2 + )JTP;
XXXXXKXXXXXXKXXKXXXKXXXXXXKXX pag 198 riga 16

errata: ... elemento pesante appoggiato sul piano .........
corrige: ... elemento pesante sul piano .........

XXXXXKXXXKXXXKXXXKXXKXXXKXXXXX pag 198 riga 17

errata: ... Penergia (cinetica) dell’elemento .........
corrige: ... Ienergia dell’elemento .........



XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 206 riga 3

errata: ... conserva ’energia in quanto ha potenza .........
corrige: ... conserva l’energia nel senso che ha potenza .........

XXXXXXXXXKKXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 209 riga -6

errata: ... corpo rigido di massa trascurabile ed in modo
corrige: ... corpo rigido di massa trascurabile e ad esso solidali in modo.........

XXXXXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 215
errata: nelle ultime tre righe va cambiata la lettera & nella n

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXX pag 216  riga 10

errata: ... tale da avere componente Mg , =0
corrige: ... tale da avere componente M}é , >0

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 220 riga -13

errata: ... Il vincolo di piano di appoggio scabro
corrige: ... Il vincolo di piano sia bilaterale che di appoggio scabro

XXXXXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 237  riga -14

errata: ... trovati nei due esempi precedenti,
corrige:  ......... trovati nel caso scabro,

XXXKXXXXXKKXXXXKKKXXXXKKXXXXX pag263  riga 8

errata: ... per la quale le coordinate
corrige: ... quando le coordinate

XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXXXXXXXX pag 277  riga -4

errata: .o g = — Y m] - =
corrige: .o g = =Y mol e

XXXKKXXXXKKXXXXXKKKXXXXKKXXXXXX pag 278  riga 14

errata: ... il potenziale pdev,

corrige: ... il potenziale generalizzato —V¢ = T4 = Do, mi ;- arel,

XXXXXXXXXXXXXKXXKXXXXXXXXXXXX pag 281  (nel primo Esempio)

errata: ... e la @ = 0 a seconda del valore
corrige: ... e la @ > 0 a seconda del valore

XXXXXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 282  riga -10

errata: ... che danno: 4(aqg+b) - 8%7' =Q
corrige: ... che danno: %(aq +b) - 8%7' =Q

XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXKXXXXXX pag 286 riga 2

Spostare la frase: La forma é semidefinita o indefinita in tutti gli altri casi. prima di:

XXXKKXXXXXKKXXXXKKXXXXXKKKXXXXXX pag 288  riga -6

errata: ... soluzione statica q(t) — g
corrige: e soluzione statica q(t) = qe

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 288  riga -3

errata: ... r(t) == ¢"(t) —qe = |qo— qe| ut) = ro u(t)
corrige: ... r(t) = q""(t) —q., X=q—q. = 7+ o(|ro])
XXXXXXXXXKKXXXXXKKXXXXKXKXXXXXX pag 294 riga -9

errata: ... eld.e; = D (A inDy wveoneeene

corrige: ... eld.e; = pﬁ(ae)khphj
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XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 306  riga 12

2 — —
errata: ... = % lcosO ez + Ney
corrige: .o = —% lcosB €3 + A\éy

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXXXXXXXXX pag 334  riga -10

errata: ... in tali ipotesi
corrige: ... con le ipotesi fatte

XXXXXKXXXKXXXKXXXKXXKXXXKXXXXX pag 339  riga -2

errata: ... i due autovalori sono A, s :=2a+1+1
corrige: ... i due autovalori sono A, s :=1=+ p

XXXKKXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 342  riga 6

errata: ... O?’ = 07

corrige: ... 2075 = 07

XXXKKXXXXKKXXXXKKXXXXXKKXXXXXX pag 342  riga -6

errata: ... (T, N, B=&)
corrige: ..o (T, N, B=—2)
XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 343  riga -8
+2/2
errata: ... Q° = / A (&) oo
—e/2
+e/2
corrige: ... Q° = —/ A (&) oo
—e/2

XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXKXXXXXX pag 343  riga -6
0 . .
—5 sinf — & sinf
errata: ... 0
)4
—566089 — & cosf
—5 sinf — & sinf
corrige: ... 0
£
+3 costl —& cosl)

XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 346  riga -8

errata: ... 5 T
corrige: ... £07T
XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXKXXXXXX pag 365  riga -8
errata: .o s'2 4L

S—»
corrige: ... g2 dl 1

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXKXXXKXXXXX pag 369
nella seconda formula, i due termini r/o vanno sostituiti con R/o

XXXXXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 371  riga 11

errata: ... per i quali si ha vers ko (t) # cost.
corrige: ... per i quali si ha ko(t) # cost.
XXXKXXXXXKKXXXXXKXXXXXKXKXXXXX pag 416  riga -1

errata: ... quelle (magari molteplici) che danno luogo
corrige: ... quelle che danno luogo

XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXXXXXXXX pag 433  riga -4

errata: ... e siano Q =p; ed
corrige: ... e siano Q = P; ed

III



XXXXKXXXXXXKXXXXXKKXXXXKKXXXXXX pag 444

nella figura sostituire P con O
XXXXXKXXXXXXKXXXKXXKXXXXXXKXXX pag 467  riga 10
errata: ... Vig-€1=0 e - =0.
corrige: ... vi-€1=0 e -1 =0.
XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXKXXXXXXX pag 467  riga 14

errata: ... vettori (uq, .., uq) citati
corrige: ... vettori (i1, ..,L4) citati

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 473  riga 10

n
errata: ... ,(2) = by,
corrige: ... .(1) = by,
Iqn
XXXXXKXXXXXXKXXKXXXXKXXXXXXXXX pag 474  riga -7
0
errata: ... degli n vettori a—w sarebbe nulla
dh
corrige: ... degli n vettori ¢, sarebbe nulla

XXXXXKXXXXXXKXXKXXXKXXXXXXXXX pag 476  riga -3

errata: ... N.B. F.3.5

corrige:  ......... N.B. F.1.7
XXXXXXXXXKKXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 480  riga 9
errata: ... = g7 . qgret

corrige: ... = g7 . prel

XXXKKXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 488  riga 6

errata: ... con K(t,&) = o(|g))
corrige: ..o con k(t,&) = O(|§))

v



Argomenti e metodi di MECCANICA RAZIONALE

ERRATA CORRIGE
ristampa 2014

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 4 riga 22

errata: dette operazione

corrige: dette operazioni ....

XXXXXKXXXKXXXKXXXKXXKXXXKXXXKXXX pag 13 riga 12

errata: ... + U3Wo€3 - €5 + V1 W3E3 + €3 . oo

corrige: ... + v3wWq€3 - €9 + V3wWs3€3 - €3

XXXKKXXXXXKKXXXXKKXXXXXKKXXXXXX pag 65 equazione 2.1.11

errata: Ligt = woverenn = V(O?O) - V(O@ = Lp,p .

corrige: Ligt = coeonenn = (O?o) —V(OP(t)) = Lp, p(t).

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXX pag 71 ultimo capoverso:

errata: Esplicitamente: se il vincolo ¢ di linea la Condizione caratteristica ......... ;
......... se il vincolo e di superficie la Condizione caratteristica .........

corrige: Esplicitamente: se il vincolo e di superficie la Condizione caratteristica ......... ;
......... se il vincolo ¢ di linea la Condizione caratteristica .........

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 74 riga 17 e pag 75 riga 3

errata: ... che sono inclinate di tan ®4 rispetto a —vers o .........

corrige: ... che sono inclinate di ¢4 := arctan ®,4 rispetto a —vers v .........

XXXKXXKXKXXXXKXXKXXKXXXXKXKXXXX pag 76 seconda formula:

. S &2 . 2
errata: m§ = — 13 @d\/(% — fn(s,8,1) + . + o ;
2
. . S 52 .
corrige: ms = — ﬁ @d\/(g‘é) - fN(s,s,t)) + + o, ;
XXXKXXKXXKXXKXKXXKXKXXXXKXXXXX pag 91 formula 2.2.20
errata; z = 35 x2 — %o g
Ty o
ioe: = 9_g24 Z0
corrige: 2= gz T R

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXKXKXXXXXXXXX pag 91 riga -12
errata: L = %

corrige: L = —@
XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 92 ultima riga:

errata: parabola di volo ha coordinate (v3/2g) (sin2¢, sin® ¢).
corrige: parabola di volo ha coordinate (v3/2g) (sin 2¢, —sin? ¢).
XXXKXXKXKXXXXKXXKXXKXXXXKXXXXX pag 93 ultima riga

errata: e si ottiene per ¢ = /2.

corrige: e si ottiene per ¢ = w/4.
XXXXXKXXXXXXKXXXKXXKXXXXXXXXX pag 102 riga 9

errata: sono pertanto soluzione dell’equazione
corrige: sono pertanto soluzione del sistema delle tre equazioni scalari

XXXXXKXXXXXXKXXKKXXKXXXXXXXxXX pag 113 N.B.3.1.11

errata: Siano IIq, IT5 tre elementi
corrige: Siano 11y, I, I3 tre elementi
XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 128 riga 5
errata: (_A ;)
w

(&
corrige: Az

g
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XXXKKXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 131 penultima riga:

errata: ovvero, dato che P (d}’x >€ =ppP'p ™, la
corrige: ovvero, dato che P ((DX )E W =pPp'p T, la

XXXXXXKXXXXXXXXXXXXKXXXXKXXXXX pag 132 formula 3.2.34:

errata: w:;lt(ég = ]\7 ' 0) ,
€

corrige: w=4 (53 i N i 5’3) ,
1S
XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 135 riga 10
errata: ... con Pp, P; sul piano del moto.
corrige: ... con Py, Py sul piano del moto e 0y | Us.

XXXKKXXXXXKKXXXXXKKKXXXXKXXXXXX pag 138 primi due capoversi

errata: Per studiare ......... In altre parole si vogliono determinare ......... ,
......... e si usi la notazione [A\]¥

corrige: Per studiare ......... si vogliono determinare .........
......... . Si usi la notazione [A]¥

XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXKXXXXXX pag 148 e 150

sarebbe piu storicamente valido cambiare fra loro il nome “SECONDA LEGGE” con il nome “TERZA
LEGGE”

XXXXXXXXXX XXX XXX XX XXKKKKKKKKK pag 151 riga -9

errata: Stante la  Kp = Zj 1 BP X Uj = ZN_1<BA + AP;) X U;

corrige: Stante la  Kp = E; 1 BP X m;U; = Z;V:I(BA + AP}) x m;7;
XXXXXXXXXXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXX pag 165 riga 10

errata: coincidono con i tre autovalori A1, Ao, A3 di Hg,
corrige: coincidono con i tre autovalori Ay, A2, A3 di Hgq,

XXXXXXXXKXXXXKXXXXKXXXXXXXXXX pag 170 a seguire la formula 4.2.11

errata: e ciuoe la UX Hoti = —MEqid x (N con @)’ =€l .
corrige: e cioe la UX Hou = —IMGU X (QG con QY = (4.
XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 170 riga 16
—
errata: ... conlascelta QQ =: ¢, @ =: ({ &5, edni = ad|+p&,, individua univocamente
N ) ) ) } o '
corrige: ... con la scelta QY =: (U =: () €3, ed @ = agl + P&, individua univocamente
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 179 riga -3
errata: tan 20 = ah(a® — h?)
corrige: tan 20 = ah(h? — a?)
XXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXXXXXXXXX pag 186 quinta formula
0 - r o t >
errata: 50) = fto (f” Ui (t) + fii(t) - U;(t) ) dt = [, fi;(t) -4 PPi(t) dt
. 0 - ry 55
corrige:  —Liy = = [o ([0 50 + Fit) - 50) ) db = [, 50 - & PR dt
XXXKXXKXXXXKXKXXKXKXXXXKXXXXX pag 186 ultima formula
errata: tot = fto )dt ...........
corrige: —Etg? = fto plt) dt = ...
XXXXXXXXKXXXXKXXXXKXXXXKXXXXX pag 190 ultima formula
errata: Py C= FXMA = e
corrige: P, C = FXMPl = e
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XXXXKXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 192 riga 4

errata: ha nullo il trinomio invariante: Mp - F = 7 (© . f10)
corrige: ha nullo il trinomio invariante: Mp - F = 7. F
XXXXXXXXXXXXXKXXXXXXXXXXKXXXX pag 192 riga seconda del punto (10)
errata: F- (1717'2 x floy =0

corrige: F x (fTP; X f(o)) =0

XXXXXKXXXKXXXKXXXKXXKXXXXXXKXX pag 194 riga 14

errata: ciascuna forza f;f = % mpw? ]ﬁ) ¢ conservativa

corrige: clascuna forza f;f = mpw? Py Py, ¢ conservativa

XXXXXKKXXXXXXKXXXXXKXXXXXXXXXXX pag 195 formula (4.3.21)

errata: ... = Kg. .cerrnnn.
corrige: ... = —Kg. e

XXXKXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXKXXXXX pag 205 riga -8

errata: My = My = ML = M3
corrige: Mg = M§n M3

XXXKKXXXXKKXXXXXKKKXXXXKXXXXXX pag 205 riga -6

errata: ... in quanto somma di un termine ortogonale a z
e un termine arbitrario a esso non parallelo.
corrige: ... in quanto intersezione di un termine ortogonale a z

e un termine ortogonale a un asse arbitrario a esso non parallelo.

XXXXXXXXKXXXXKXXXXKXXXXXXXXXX pag 206 formula 5.1.14

errata: _’gle - _ﬁg;tt|e<wG|ea Hea 07 O? t) .
corrige: Mgle = — Mg (zgle, 6, 0,0, 1) .

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXX pag 206 riga 19

errata: sollecitazione §Y uguale a quella cui si riduce .........
corrige: sollecitazione &Y uguale e opposta a quella cui si riduce .........

XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXXXXXXXX pag 211 riga 4

errata: si avrebbe a = b = M /2.

corrige: si avrebbe a = b =M g/2.
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 217 riga -5

errata: e abbia maggiore di g cos a il termine lungo (.

corrige: e abbia maggiore o uguale di —g cos « il termine lungo (.

XXXXXXXXXKKXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 227 riga 14

errata: in particolare, l’asse centrale della sollecitazione centrifuga (come nel precedente esercizio)
corrige: in particolare, la sollecitazione centrifuga (come nel precedente esercizio)

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXX pag 234 riga 12

errata: mediante una coppia motrice costante: 7(¥) = M g Rsin aés
corrige: mediante una coppia motrice costante: () = —9 g Rsin aés

XXXXXKXXXKXXXKXXXKXXKXXXKXXKXXX pag 258 riga -1

errata: ... da quelle del vettore ﬁj con j # i.
corrige: ... da quelle dei vettori OF; con j # .

XXXKXXXXXXKKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 263 riga 13
errata: ... {1/2 —¢gsiny =0, .o,
corrige: ... {I/y —gsiny =0, .ooeeennnn.
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pag 277 riga 2
errata: ... C. sono quelle per le quali .............
corrige: .o C. sono quelle (fisse) per le quali .............

XXXXXKXXXKXXXKXXXKXXKXXXKXXXXX pag 285 riga 2

errata: ... Come accennato, il prodotto { -,+ ) ..occceeee.
corrige: .. Come accennato nel N.B. F.3.4, il prodotto { -, ) .............

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 287 formula 6.5.11

errata: ... f) = .. = (( Gt ) .............

c1—ca)/v
. ~ c1+ c2
COITIgE: oo P = ... = ((01 — ) V) .............

XXXXXXKXXXXKXKXXKXKXXXXKXXXXX pag 287 formula 6.5.11

errata: ... P = ... = (QO + QO/V)

00— b0 /v
. 51 1 (00 + do/v
corrige: ... = .. = )
& p 2 (Qo — 0o/ V)
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 287 formula 6.5.12
) o)\ _ _ ( coshvt L sinhwt 00
errata: ... (g(t)) = e = (1/ sinhvt  coshut bofv)
. o)\ _ _ [ coshvt L sinhwt 00
corrige: ... (Q(t)> = ... = (1/ sinhvt coshut oo ) T
XXXXXKXXKXXXKXXXXXXKXXKXXXXKXX pag 289 riga 11
errata: ... secondo la o = ggexp(vt) con v < 0. ..o
corrige:  .ieeeenn. secondo la o = gpexp(vt) con v > 0. ...ce.....

XXXXXXXXKXXXXKXXXXKXXXXKXXXXX pag 290 quarta formula

errata: ... mlél ............. mlél ..........
corrige: ... M0y o mi20y .........

XXXXXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXKXXXXXX pag 292 riga 11

errata: ..o sfasato di 7, e con  .......... (lungo): 7/4 = pmw/kv*. ...
corrige: e sfasato di 7/2, e con  .......... (lungo): 7= pmw/kv*. e,

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXX pag 299 ultima riga

errata: ... Mé = —Zﬁhxmh(ﬁx(@’xﬁo = —@ X Hqwd .
corrige: ... Mg = — Z(ﬁh X (mp@ X (& x fﬁh)) = —d X Hod .
XXXXXKXXXXXXKXXKXXXKXXXXXxxxX pag 300 riga -10

errata: = ......... oLy = =2 Emg% sinf 66 — Mg .........

corrige: ... oLP = =2 Smgg sinf 60 —2M g .........
XXXXXKXXKXXXKXXKXXXXXXXXXXXXX pag 321 riga -3

errata: ... "{—l; wsinfcosh €5 .........

corrige: ... "{—f w?sinfcosh s .........

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 322 riga 2

errata: ... Mag, = MG+ Frt ...
corrige: ... mag, = mg + Fet ...
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XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 322 riga 6

errata: ... Mg, = ..cone..
corrige: ... MAG, = oo

XXXXXXXXXKXXXXXKXXXXXXKXXXXXXX pag 330 riga -4

errata: ... 0 =(a+V1+a2s) ........
corrige: ... 0 =(as+vV1+a2s) ...

XXXKXXKXKXXXXKXXKXKXXXXKXXXXX pag 331 formula 7.2.14

errata: ... Mdp = .........
corrige: ... map = .........

XXXKXXXXXKKXXXXKKKXXXXKXXXXXX pag 339 riga -8

errata: ... (9 T — 62 N) .........

corrige: ... (9 T + 62 N') .........

XXXXXKXXKXXXKXXKXXXXXXXXXXXXX pag 341 riga -3

errata: ... m % w?sinf €y .........

corrige: ... m % w2 cosl € ...
XXXKKXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 344 riga 12 (tre segni)

errata: ... = g (9f—92ﬁ)—9§f—92§]\7 = —02¢N ...
corrige: ... =4 (9f+92l\7)—9§f+02§]v= 4620 N ...
XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 367 riga -7

errata: ... Nel prossimo capitolo ...........

corrige:  ......... Nel Cap. III ........

XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 371 riga 3

errata: ... allora senz’altro .........

corrige: ... allora siccome ¢ senz’altro .........

XXXXXKXXXKXXXKXXXKXXKXXXKXXXKXXX pag 371 riga 5

errata: ... e quindi sussiste necessariamente .........
corrige: ... sussiste necessariamente .........

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXX pag 373 riga 1

errata: ... servendosi della § = T-d = fT(ﬁ(S)) = fr(
corrige: ... servendosi della § = T-3 = fr(OP(s))/m =

s) si ottiene .........
fr(s)/m siottiene .........

XXXKKXXXXXKXXXXXKKKXXXXKXXXXXXX pag 373 ultima riga

errata: ... nel N.B. 2.1.20 qui di seguito.

corrige: ... nel N.B. 2.1.20.

XXXXXXXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXxXX pag 405 ultima riga

errata: ... I'interpretazione geometrica del seguente calcolo solo apparentemente formale.
corrige: ... Iinterpretazione geometrica, solo apparentemente formale, del calcolo della matrice

p:pppnpr :

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 411 penultima riga

errata: = —(K*y? + b+ 2byr)/(2a) + .........
corrige: x; = —(K%y? + b + 2byrk) /(2a) + ..oe.....
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XXXKKXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 431 riga 10

errata: ... + MAC x (Uox X &) = e
corrige: e +IMC*G X (Vor X @) = e

XXXXXXXXXKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 431 riga -4

errata: A1, A2, Ag, gli “autovalori di Hg”.
corrige: A1, Az, Ag, gli “autovalori di Hg”.

XXXXXKXXXKXXXKXXXKXXKXXXKXXKXXX pag 436 riga 3

errata: nei (due) punti A definiti da Ok = (Vx/Jaz) vers @.
corrige: nei (due) punti A definiti da 0k = +(/x/Jas) vers &.

XXXKXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 454 riga 7

errata: la condizione che sia &, > «, necessaria affinche
corrige: la condizione che sia ¢, := arctan ®; > «, necessaria affinche

XXXKKXXXXKKXXXXXKKKXXXXXKXXXXXX pag 457 riga -8

errata: lungo la retta r := (Go, Ug|o) con vg|o = dbpé; X €3,
corrige: lungo la retta r := (Gp, Uglo) con tglo = dbpes x €1,

XXXKXXXXXXKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 497 riga -4

4
errata: ... ma entrambi PA x fy e P§ x fp lo possono essere ..........
corrige: ... ma entrambi PZ X R4 e PB x Rp lo possono essere ..........

XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXKXXXXXX pag 607 riga 11

errata: ... non di uno spazio fisico ma di R?) & lo spazio delle configurazioni ..........
corrige: .. non di uno spazio fisico ma di R?) rappresenta lo spazio delle configurazioni ..........

XXXXXKXXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 507 riga 21

errata: ... La “sfera” §? = {(xl,xg,xg) €R3 |x% +x3+ 23 = 1} ¢ lo spazio delle configu-
razioni ..........

corrige: ... La “sfera” S? = {(21,22,%3) € R® |2} + 23 + 23 = 1} rappresenta lo spazio delle
configurazioni ..........

XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 508 riga 19

errata: ... lappartenenza di un elemento a una sfera (O, R)..........
corrige: ... Pappartenenza di un elemento a una superficie sferica (O, R) ..........

XXXKXXKXXKXXXXKXXXXKXXXXKXxXXX pag 511 formula F.1.4

errata: = ... +n gg’z +¢ 35% ) eeerereees
corrige: .. +n aji +C ﬁ s s

XXXKXXKXXKXXXXKXXKXKXXXXKXXXXX pag 512 seconda riga del § F.2

errata: ... Dato che esse verranno introdotte nuovamente nel prossimo, il presente paragrafo
corrige: ... Dato che esse vengono introdotte in modo diretto nel § VI.2, il presente paragrafo

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 517 formula F.3.5

errata:  .ceeeennn. T = % e ¢ N 0]
: : -

. — 4 o ' . ‘ o

corrige: ... W = @ | & N iE3 ]
g
XXXXXXXXXKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 518 riga 5
. L - ~ Lo =

errata: ... 0" “5o— = Vg (63)6+980 (N)€+¢89< 3)5 ..........

) . ” ) NT N AT
corrige: e 0T 81839 = wa@e <63>6+9% <N>€+¢%(53>6 ..........

XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXKKXXXXXX pag H18 riga -9



errata: ... permette di concludere che o7 2 gT o’ + (.A(; WO .

9
. T
corrige:  .ieeeenn. permette di concludere che 67 % o+ (.A )5 W™ ) ..........
XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 519 riga 17
errata:  ..eeeee. LS =g - Fest 4 ... , e che (JE)E =7’ ( qg)g. ..........

corrige: e WE =g - Fest 4. , e che (@’)6 =TT0. ...

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXXXXXXxXX pag 520 formula F.3.13

o0pP

VXW.qul

errata;  .eeeee... = |V xm- 982, =

dgs. 42

Vxm- %%3 q3
corrige: ... = Vxm- @-ﬁéhﬂc G = eeeennns
XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 520 riga -10
errata: ... mediante la w = —md x (ﬁ %(f s e
corrige: ... mediante la w = —md& x QP - % ) s
XXXXXXXXXKKXXXXKXXXXXXKXXXXXXX pag 521 Esempio F.3.10
errata: ... il potenziale vettore w(g,t) = —md X (ﬁ 8(;;? ..........
corrige: e il potenziale vettore m(g,t) = —md x ﬁ % ..........

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXX pag 524 penultima riga

errata: ... piu diffusamente nel prossimo paragrafo
corrige: ... piu diffusamente nel paragrafo F.5.

P:9.9.0.9.0.0.9.9.0.0.9,0,0,0,0,0.0.0.0.0.0.0.0.0.0.0.0.0.4



APPUNTI DI MECCANICA RAZIONALE
ERRATA CORRIGE
ristampa 2013

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXKXKXKXKXXXXXX pag b riga 17

errata: dette operazione .........
corrige: dette operazioni .........

XXXXXKXXXXXXKXXKXXXKXXXXXXKXX pag 72 riga 8

errata: ... allora senz’altro

corrige: ... allora siccome ¢ senz’altro
XXXXKXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 72 riga 10

errata: ... e quindi sussiste necessariamente .........
corrige: ... sussiste necessariamente .........

XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXKXXXXXX pag 81 riga 1

errata: ... servendosi della § = T-@ = fr( O? ) 7(s) si ottiene .........
corrige: .o servendosi della § = T-@ = fr( O? (s) = fr(s)/m siottiene .........

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 83 equazione 1.12

errata: Ligt = oeenn. = Y ﬁ O@ = Lp,p
(t

corrige: Ligt = oeenn = V(O?O) V(O ) = Lp,.p(t) .
XXXKXXXXKXXXXKXXKXKXXXXKXXXXX pag 95 ultima formula:

. : 2
errata: mé = — g (I’d\/(m}gz — n(s,5,8) + ... Fo, :

2

corrige: ms§ = — i CIJd\/(R(S) In(s, s, t)) + o F o ;
XXXXXKXXXXXXKXXXKXXKXXXXXXXXX pag 120 riga 2
errata: parabola di volo ha coordinate (v3/2g) (sin2¢, sin® ¢).
corrige: parabola di volo ha coordinate (v3/2g) (sin 2¢, —sin? ¢).

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXxXX pag 180 ultima riga

errata: ... con Pj, P, sul piano del moto.
corrige: ... con Pp, P, sul piano del moto e 9y || Us.

XXXXXKXXXXXXXKXXKXXXXXXKXXXXXX pag 204 e 206

sarebbe piu storicamente valido cambiare fra loro il nome “SECONDA LEGGE” con il nome “TERZA
LEGGE”

XXXXXXXXXKKXXXXXKKXXXXXXKXXXXXXX pag 225 riga 20

errata: ... + M AC x (Uor X &) = e
corrige: ... +MC*G X (Tox X D) = e
XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXX pag 247 riga 10
errata: tan 20 = ah(a® — h?)
corrige: tan 20 = ah(h? — a?)
XXXXXXXXKXKXKXKXKXKXXXXXXXXXX pag 254 terza formula
errata: cﬁg)t =/ (ﬁj (t) - Ti(t) + fr:(t) - T;(t) )dt = [} Fii(t) - & PP (t)
. N - N —
COITIge: to t j;go ( f2] Ui(t) + fji(t) : vj( ) ft fzg t) % PzPJ(t) dt ,
XXXXXXXXKXXXXKXXXXKXXXXKXXXXX pag 254 sesta formula
0 t .
errata: LY = [l e(p(t) p(t) dt = oo
. 0 t .
corrige: _Ego,)t = [, p(p(t) p(t) dt = ...........

XXXXXXXXXKKXXXXXXKKXXXXXXXXXXXX pag 367 riga -4

—
errata:  coeeeenn. ma entrambi PA X fa e ﬁ X fg lo possono essere ..........



. . PAx B o PBx i
corrige: ... ma entrambi PA X R4y e PB x Rp lo possono essere ..........

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 424 riga 20

errata: ... per un certo apparato vincolare continua a esserlo se ai precedenti vincoli se ne

aggiungono ulteriori.

corrige: ... per un certo apparato vincolare non ¢ detto che continui a esserlo se ai precedenti

vincoli se ne aggiungono ulteriori.
XXXXXXXXXKKXXXXXXKKXXXXXXXXXXXX pag 444 riga 2

errata: ... Come accennato ............

corrige: ... Come accennato nel N.B 3.5 ............
XXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXXXXXXXXX pag 447 righe 8 e 9

errata: ... mlél ............. mlél ..........
corrige: e ml2él ............. mlzél ..........

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXXXXXXXXX pag 449 righe 8 e 9

errata: ... sfasato di 7, e con  .......... (lungo): 7/4 = um/kv*.

corrige: e sfasato di 7/2, e con  .......... (lungo): 7 = pm/kv*.

P:9:9.0.0.0.0.9.0.0.0.0,0,0,0,0,0,0,0.0.0.0.9.0.0.0.0.0.0.6



APPUNTI DI MECCANICA RAZIONALE
ERRATA CORRIGE
ristampa 2011

pag 2 riga 1
errata: un insieme di elementi .........
corrige: (tutto) un insieme di elementi .........

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 17 riga 4

errata: Vi g” V) veveeenn
corrige: V; gij Wi ereenns

XXXXXXXXXXXKXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 18 punto (1)

errata: .......... in modo che @ sia nel primo quadrante. .........

COITige:  .eevnnee. in modo che @ (o il suo simmetrico) sia nel primo quadrante. .........
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 22 riga 2

errata: Assegnate due basi € = (€1,€5,€3) e € = (£1,82,€3), cveueenn.

corrige: Assegnate due basi € = (€1,€5,83) e € = (&1,%,E3) entrambe ortonormali destre, .........
XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXKXKXXXXXX pag b0 riga -10

errata: .......... direzioni costanti 71 # 7ig .........
corrige: .......... direzioni costanti 7 [f ng .........

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 50 riga 4

errata: .......... con 1y # Mg .........
COITige: ..uuv..... con 71 [fng ..

XXXXXXXXXXXXKXXXXXKXXXXXXXKXXX pag 58 punto (P2)

errata: .......... si ricava che se A1, As sono tali che .........
COTTIZE: ..oun..... si ricava che se P;, P» sono tali che .........

XXXXXKXXXXXXKXXXKXXKXXXXXXKXXX pag b9 riga 4

errata: .......... momento polare rispetto a una retta orientata. .........

corrige: .......... momento polare rispetto a una retta orientata passante per il polo. .........
XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXXX pag 60 ultima riga

errata: .......... il momento assiale totale & dato dalla .........
COTTIZE: ..unn..... si definisce momento assiale totale la .........

XXXXXKXXXXXXKXXXKXXKXXXKXXXXXX pag 61 riga 12

errata: .......... I'insieme delle variabili che e necessario .........
corrige: .......... I'insieme delle variabili (relative a un qualche istante) che & necessario .........

XXXXXXXXXXKXXXXXKKKXXXXXXXXXXXX pag 66 riga -12

errata: .......... m O? =—kovv.....

COITIgE: .......... m O? = kv .
XXXXXXKXXXXXKXXXXXKXXXXXXXXXXXXX pag 66 riga -4

errata: .......... Se ne ricava il problema: .........

COTTIZE: ...o...... Se ne ricava il problema, con k := INC/m, .........

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 86 riga 3

errata: .......... Loor = O% f Tdo ...
COTTIgEe: ..een.... Loo2r =R fo% f-Tdo...

XXXXXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 92 riga 20 e 21

errata:

.......... I'equazione (1.8) ammetta soluzione unica in corrispondenza

10



a un’unica f” esplicabile dal vincolo .........
corrige:
.......... I'equazione (1.18) ammetta soluzione unica in corrispondenza
all’unica f” esplicabile dal vincolo .........

XXXXXXXXXXXXXKXXXXXXXXXXXXXXXX pag 110 equazione (2.15)

aggiungere in fondo: .......... con: (1/u) :=km.u® .......
XXXXXXXXXXKXXXXXKXXXXXKXKXXXXXX pag 237 riga -2

errata: .......... due parti €1 e €y .........

COITige: ..ouo..... due parti (disgiunte) €; e €q .........
XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 261 riga -7

errata: .......... il vettore ITP; non sia parallelo .........

COTTIZE: ..unn..... il vettore Py P sia ortogonale .........
XXXXXXXXXKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 338 riga o

errata: .......... Si introducano i due valori .........

COITIZE: .......... Si suppongano K, e K¢ entrambi positivi, e si introducano i due valori .........
XXXXXXXXXKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 338 riga 9

errata: ......... risulta minore (o maggiore) .........

corrige: .......... risulta minore (e, rispettivamente, maggiore) .........

XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXXXXXXXX pag 389 riga 21

errata: ....... Se la posizione ¢ di confine solo sul piano z + ¢ > 0, le velocita virtuali .........
COITIgE: .......... Se la posizione ¢ di confine solo sul piano z + ¢t = 0, le velocita virtuali .........

XXXXXXXXXXKXXXXXKXXXXXXXXXXXX pag 390 riga -2

errata: .......... I’insieme dei lavori virtuali .........
COTTIZE: ..unn..... I’insieme dei valori dei lavori virtuali .........

XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXXXXXXXXX pag 402 eq. 3.19

errata:

i =3 (5L h(a) g (5  hgg (9)

G T T
5ot =5 ( (BL)R(5)L +5 (a) hgg ()

XXXKKXXXXKKXXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 407 riga -10

corrige:

—_

errata: Vx(m@’x(ﬁ) = —2md,

corrige: Vx(m&x(ﬁ) = +2md,
XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXXXXXXXXX pag 445 riga -8

errata: ........... coordinate normali ..................

COTTIZE:  wevrvnnnn.. coordinate normali o “modi normali” ..................

XXXKXXXXXKKXXXXKKXXXXKKXXXXXX pag 446 riga 9

errata: Riassumendo: per trovare i modi normali si devono ...............

corrige: Riassumendo: per trovare le soluzioni della (6.19) si devono ...............
XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 446 riga 16

errata:
(v) 1modi normali g soluzioni della (6.20) e tali che 7 ~ Po,
e le t — q(t), a loro volta determinate (localmente) dalla ¢ = g, + 7.
corrige:
(v) imodi normali g soluzioni della (6.20) che individuano le r = Po,
da cui le t — g(t), a loro volta date (localmente) dalla g ~ q. + 7.

11



XXXKKXXXXKKXXXXXKKKXXXXKXXXXXXX pag 481 riga -6
errata: g = vrdt + 0 = vt + 37 x Oﬁ .............
U

corrige: g = Ut + 05 = Tt + 37 x OC oo
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APPUNTI DI MECCANICA RAZIONALE
ERRATA CORRIGE
ristampa A.A. 2010/11

XXXXXXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 13 riga -1

errata: un piano m, pitt un vettore .........

corrige: un piano 7 ortogonale a r, piu un vettore

XXXXXKXXXKXXXKXXKXXXKXXKXXXXXXX pag 39 riga 2

) 2 ?;
d2

corrige: qualora risulti W(so) definita e non nulla,

s

errata: qualora risulti

80 ‘750

XXXKKKXXXXXKXXXXXKKXXXXXKKXXXXXX pag 45 riga 3

errata: il richiesto piano osculatore ha equazione hy + Rz = 0,
corrige: il richiesto piano osculatore ha equazione —hy + Rz =0,

XXXKKXXXXKKXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag bl riga 4

errata: se esistono punti O per i quali si ha ko (t) # cost.
corrige: se esistono punti O per i quali si ha vers ko (t) # cost.
XXXXXXXXXKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag b7 riga 12

errata: scalarmente per A§ si ricava

corrige: scalarmente per F' si ricava
XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXX pag 60 riga 4

errata: il secondo ortogonale all’asse e al vettore QP e il terzo a entrambi.
corrige: il secondo ortogonale all’asse e parallelo al vettore QP, e il terzo ortogonale a entrambi.

XXXXXXXKXXXKXXXKXXXKXXXXXXXKX pag 79 riga -2
errata: f f( 077 ) dr
corrige: f f O.}>’ ) dr

XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXKKXXXXX pag 82 riga 2

errata: nello spazio di riferimento.

corrige: nel sistema di riferimento.
XXXXXKXXXKXXXKXXKXXXKXXXKXXXXXX pag 9 riga -12

errata: e questa conclude i punti c) e d).
corrige: e questa conclude i punti iii) e iv).
XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXxXX pag 110 riga 14

errata: racchiuso fra due successivi apsidi ('afelio 1/4; e il perielio 1/us),
corrige: racchiuso fra due successivi apsidi (il perielio 1/uy e Vafelio 1/us),

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXX pag 142 riga 18

errata: il punto P, = P’, e il trasformato di questo ....
corrige: il punto P, = Py, e il trasformato di questo ....

XXXXXXXXXKXXXXXKXXXXXXKXXXXXXX pag 170 riga -14

errata: ... + (er) .
- €
corrige: ... + (f"ﬁ) .
€

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 221 formula (1.31)

’l.L4 sin Ug COS Uug 0 Uu10
errata: us | = Sin1u8 Sin ug cos g — sin ug sin ug 0 uiy |,

Ug —cosugsinug — COSugCOSUg Sinug U1

13



Uy sin ug
corrige: us | = SinluS sin us cos ug
Ug — COS U5 Sin Ug

P:9.9.0.9.0.0.9.9.0.0.9,0,0,0.0.0.0.0.0.0.0.9.0.0.0.0.0.0.4
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— COS U5 COS Ug
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APPUNTI DI MECCANICA RAZIONALE
ERRATA CORRIGE
ristampe A.A.2008/09 e A.A.2009/10

XXXKXXXXXXKKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 39 riga 3

errata: = limas—s0 { Q ‘ Poéj . dzg? (80) X vverren
. 2

corrige: = { Q }PO&? ddso?%(so) X e

XXXXXXXXXKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 45 riga 9

ws = (2],

ige: = (& )
corrige ( L (2L

XXXXXXXXXKKXXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 47 riga 14

errata: vettOP = hit + 21 = ........
corrige: 07 =+ 2T, = e

XXXKKXXXXXKKXXXXKKXXXXXKKXXXXXX pag b0 riga -8

errata: sul piano (01,02, P(to))
corrige: sull’intersezione dei piani per P(tp) ad esse ortogonali.

XXXXXXXXXXXXXXXXXKXKXXXXXXXXXX pag 103 riga -5

errata: da/dt = \/2(E + V(x))/m
corrige: dx/dt = \/2(E& — V(z))/m

XXXXXXXXXKKXXXXKKXXXXXXXXXXXX pag 108 riga -1

errata: T = fﬁpf df/ 2(Ro — Vel1(€))
corrige: T =2 f;f d{/ 2(Ro — VeI (€))

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 111 riga -11

2

errata: e = pqg = Tii%:;ﬂ
. 2
corrige: e = pqg = /1+ Wfigfnz

XXXXXKXXXXXXKXXXKXXKXXXXXXXXX pag 121 riga -1

errata: una ed una sola inversione di moto.

corrige: al pilt una inversione di moto.
XXXXKXXXXXKKXXXXXKKXXXXXKXXXXXX pag 122 righe 5 e 6
errata: (z1,75)

corrige: [z, 75]

XXXXXXXXXKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 104 riga 2

errata: 2T = f;f dg

V= (E0—=V(€))
dé
V= (Eo=V(€))

XXXXXXXXXXXKXKXXKXKXXXXKXXXXX pag 177 terza formula

corrige: T =2 f;f

. d o . S0
errata: Z W =10 : N @ &3

(3

corrige: T = (Z(é’g) i(ﬁ) 0
e c .

XXXKXXKXXXXKXKXXKXKXXXXKXXXXX pag 220 terza formula

. d . . S0
errata: 0 =10 : N @ &3

e’

15



corrige: oo’ = C‘é(é’g) (Z(]\?) 0
o o

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 226 riga 5

errata: Aob oA b Ag
: : o
corrige: AMEL A&y b A3&3
: : o
XXXXXKXXXXXXKXXKXXXKXXXXXXXXX pag 228 riga 7
errata: g = (51/, 52/, 83/)
corrige: g =(&, &, &)

XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 232 riga 4

S
errata: = Z;VZI mj ((ﬁ + GPj) X .....
——
corrige: =— Zjvzl mj(@ +GPj) X .....
XXXXXXXXXXKXXXXXKXXXXXKXKXXXXXX pag 233 riga -2
N N
errata: Do = Y. 8m = >+ E;G)(n/c + n;-G)
. N N
corrige: Di, = ijl mj§§77§ = ijl m;(En + fgc)(n’g + n;-G)
XXXXXXXKXXXXKXXXKXXXKXXXXXXXXX pag 263 riga seconda del punto (10)
., _
errata: Fx (PPyx f9)=0
corrige: F- (PP, x f0)=0
XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXXXXXXXXX pag 264 riga -5
errata: Mézj\zfé—kﬁ‘:x@:—Qx?—lgdz’—@x(m&x@x@)).
corrige: Mézl\zfé—i—ﬁch—C);'Z—LD’XHQG—Fﬁx(SﬁGX(@’XQ—C);)).
XXXXXXXXKXKXKXKXKXKXKXXXXXXXX pag 270 riga 7
cos
errata: (Mé) =w? | sinf | X .........
€a 0
—cosf
corrige: (Mé) =w? | sinf | X ...
(SX9) 0

XXXKKKXXXXXKKKXXXXXKKKXXXXKKXXXXXX pag 271 riga -9

errata: la funzione Lagrangiana (si veda il Cap.IV)
corrige: la funzione Lagrangiana (si veda il Cap.VI)

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 277 formula 1.9

errata: Fatt (.6, t)

corrige: Fatt (9(t),0(t),t)

errata: Mgt (0,0, t.)

corrige: Ma® (0(t),0(t),t)
XXXKXXKXKXXXXKXXKXKXXXXKXKXXXX pag 283 ultima riga
errata: Punto (b)

corrige: Punto (2)

XXXXXKXXXXXXKXXXKXXKXXXXXXXXX pag 302 riga 5

errata: nella proiezione G* del baricentro G sull’asse ¢
corrige: nel baricentro G

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX pag 318 riga 22

errata: m(n)dn
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corrige: w*(n)dn

XXXXXKXXXXXXKXXKXXXKXXXXXXKXX pag 323 riga -12

errata: T#0

corrige: TE#0
XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 326 riga 10
errata: 7 = d|GA|?/dt

corrige: dr?/dt = d|GA|?/dt
XXXXXKXXXXXXKXXKXXXKXXXXXXXXX pag 353 riga 4
errata: Cad+MRdéasin(a—¢)—IMR...
corrige: Cap—MRdéasin(a—¢) —MR...
XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 362 riga -12

errata: omogeneo pesante, di massa 9, centro C e raggio R
corrige: omogeneo pesante, di massa N, centro G e raggio R

XXXXXKXXXXXXKXXKXXXKXXXXXXKXX pag 380 riga -12

errata: ... non di uno spazio fisico ma di R?) & lo spazio delle configurazioni ..........
COTTige: e non di uno spazio fisico ma di R?) rappresenta lo spazio delle configurazioni ..........

XXXKKXXXXKKXXXXXKKKXXXXKKXXXXX pag 380 riga -3

errata: ... La “sfera” 2 = {(:cl, T2,73) € R? | 2423 +2%= 1} ¢ lo spazio delle configurazioni ..........
corrige: ... La “sfera” 2 = {(z1,22,23) € R? | 2% + 23 + 23 = 1} rappresenta lo spazio delle configu-
razioni ..........

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 403 riga ultima

errata: = ... OLEY =vg - Fe' + ... , e che (LU)
@

Corrige: e WE =g - Fest 4. , e che ( - . ..........

XXXXXKXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXXX pag 443 riga 21

. o (97w _ ab; | 0Q:
errata: Dan ( 94: 3t aan ) Tk
. 3 (9T _ 8 .
corrige: Bar ( 50, — ot +Q; ) i

XXXXXKXXXXXXXXXXXXXKXXXXXXXXX pag 449 riga 24

o (2)-5.(5)-
o (21)-5.()-

XXXKXXKXXKXXXXKXXKXKXXXXXXKXXX pag 459 formula 7.6

errata: Mg =€ re &5
corrige: ME = =€ r¢ €

XXXXKXXXXXKXXXXXKKXXXXXXXXXXX pag 468 riga -9

3

errata: o 4R
. 2
corrige: %

XXXXXXXXXKKXXXXXKXXXXXXKXXXXXX pag 479 riga 12

errata: ... 0 =(a+V1+a2s) ...
corrige: ... 0= (as+V1+aZs) ...

XXXXXKXXKXXXKXXKXXXKXXKXXXXXX pag 479 riga -11

errata: ... Mdp = .........
corrige: ... map = .........

Pi9:9.0.0.0.0.9.0.0.0.0,0,0,0,0,0,0,0.0.0.0.0.0.0.0.0.0.0.4
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