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15:00-17:00
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https://meet.google.com/khp-neqs-kgd?hs=122&authuser=0

UN BREVE RIPASSO SISTEMI DI RIFERIMENTO E VETTORI

~ A ~

vettore v=v i+v j+v k

modulo |V| = v

versore v =

R .
V.=V sinO coso
V,= Vv sinO sing
V,= Vv c0s0

vettore v

versore Uy
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PRODOTTO SCALARE VETTORI

(1)(1)cos0° = 1
(1)(1)cos90° = 0

V{*Vy = (1 Vixt ] Viy+ k Vlz) . (1 Vox T) Voy + k VZZ) = Vix Vox T Viy Voy +V1, Vo,
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PRODOTTO VETTORIALE VETTORI

direzione | ai 2 vettori
verso di avanzamento di una vite
sovrapponendo v, a v, (e non viceversa!

O

rubinetto bullone

https://3.bp.blogspot.com/-
exQfNqdTreQ/U4cogVA7IRI/AAAAAAAAAHQ/VWps
kG_NBxA/s1600/Screw_animation_by Tapolako.gif
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PRODOTTO VETTORIALE VETTORI

(

ViAV,y| = vy Vv, sen ¢ J

Vi X V| = vy v, sin(¢)

MANO DESTRA

Si dispone il pollice lungo il primo vettore —

Si dispone Uindice lungo il secondo vettore

. . e o . | e
Il verso del medio individua il verso del \ a
prodotto vettoriale "

y
J " . -
yoreder forvenrin o=~ )
{ ' J 11} ) ] { 'l
LT FIreitiid gl Fid 4

Right-Hand Rule

Si chiude a pugno la mano destra
mantenendo sollevato il pollice

Le dita chiuse a pugno devono indicare il
verso in cui il primo vettore deve ruotare
per sovrapporsi al secondo in modo che
I’angolo 0 di rotazione sia minore di 180°

Il verso del pollice individua il verso del
prodotto vettoriale

MANO DESTRA
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VETTORI

b

PRODOTTO VETTORIALE

Si dispone il pollice lungo il primo vettore . 6.
e - : a
Si dispone lindice lungo il secondo vettore

Il verso del medio individua il verso del __a
prodotto vettoriale E

Si chiude a pugno la mano destra Right-tand Rule
mantenendo sollevato il pollice

Le dita chiuse a pugno devono indicare il
_______ verso in cui il primo vettore deve ruotare
per sovrapporsi al secondo in modo che
’angolo 0 di rotazione sia minore di 180° B

Il verso del pollice individua il verso del
prodotto vettoriale

vixVy = (T vig 4§ vig + kviy) X (1 vox+ 7 voy + kvy,)
=(1 le)x(i Vox +] Vay + k VZZ)
+(i Vly)x(i Vox +J Voy + k VZZ)
+(Evlz)x(i Vox+J Voy + k sz)

— Viz VZy) + j\( V1zVax — Vix VZZ) + k ( leVZy _ Vly VZX)
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MOTO PIANO VETTORI
Yy
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MOTO CIRCOLARE VELOCITA'
ds  d(RO)
s(t) = R O(t) v = =S
ascissa curvilinea velocita tangenziale
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formula di Poisson: la derivata di un vettore di modulo costante ¢ pari al dv

prodotto vettoriale della velocita di rotazione e del vettore. FrE (V)

d(v)? B
. dt
direzione d(v)? _d(vv) dv dv dv dv

— — =2 —v=0>—evsono perpendicolari
dt d ac’ Var T a

vettore di modulo costante = v2 = costante 2 0

v(t)
dv do

a=Va=V(1)

modulo dv=vdo >

v(t+dt) ©
w

dv_( V)
T WXV

du
Il versore e un vettore di modulo 1... d—tT = (wXury)
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MOTO VARIO

Figura 2.5

ACCELERAZIONE

dv
= EUT + V(wqu) = EUT ~+ ((A)XV) —

, dv +V2
Ur— wr=—ur+—uy =a++a
T dt ¢ R NTATTEN

. . dv
accelerazione tangenmalea (modulo)

. du; , . .
accelerazione normaIeE (direzione)

centripeta

CERCHIO OSCULATORE
approssima la traiettoria nel punto di tangenza
il suo raggio R e il raggio di curvatura
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MOTO CIRCOLARE NON UNIFORME
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Fondamenti di fisica generale

adalberto.sciubba@uniromal.it

Martedi 3 novembre 2020

11:00-13:00
(11:00-12:30)

meet.google.com/xsc-vwjs-msg
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