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UN BREVE RIPASSO SISTEMI DI RIFERIMENTO E VETTORI

Z
I‘ vettore v=v i+v j+v_ k
a : , :

cateto opposto a 0

sin @ =

\ ¥/ k ipotenusa |
“ S _— cateto adiacente a @ i Cam(,) a6
s ~ E V coside ipotenusa ‘ 0 SRESSIRS
: — L::::g)a(:ir:[:::\::‘.daee Cateto adiacente a 6
0 : modulo |v| = v
"\ | -
| ; A ~ v
- vy versore UV = -
@) iy > v
g | / y
V.1 Q@ "~ 0,7 , . S
By RS ﬁ VX= V SInG COS(P mOdU|O|v | - 1 v -_ v v
V,=V sinO sin =
X o Y 0 ¢ v<->v [ vettorev
V.=V COS A
v'sin® = QP = OR 2 1<-> U, § modulo |[v] =V
] <-> U, Wl versore uy

SAPIENZA - Medicina e Chirurgia HT - FONDAMENTI DI FISICA — Fondamenti di fisica generale — A. Sciubba 2022-23



PRODOTTO SCALARE (fornisce un numero) VETTORI
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V{*Vy = (1 Vixt ] Viy+ kvlz) . (1 Vox ) Voy + ksz) = Vix Vox T Viy Voy + Vi, Vo,
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PRODOTTO VETTORIALE (fornisce un vettore) VETTORI

Vi X V| = vq vy sin(d)
DIREZIONE 1L Al DUE VETTORI

MANO DESTRA

Si dispone il pollice lungo il primo vettore
Si dispone Uindice lungo il secondo vettore

Il verso del medio individua il verso del
prodotto vettoriale

Right~-Hand Rule
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PRODOTTO VETTORIALE VETTORI

A
(\_’1/\?2|= ViV, sen ¢ )

Vi X V3| = vq vy sin(¢)

MANO DESTRA

Si chiude a pugno la mano destra

mantenendo sollevato il pollice Y
T axb

Le dita chiuse a pugno devono indicare il
verso in cui il primo vettore deve ruotare
per sovrapporsi al secondo in modo che
’angolo 0 di rotazione sia minore di 180°

Il verso del pollice individua il verso del

prodotto vettoriale \
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PRODOTTO VETTORIALE VETTORI

” 7 X 31 = v3 v, sin(@)
d

irezione | ai 2 vettori

Vi v verso di avanzamento di una vite
sovrapponendo v, a v, (e non viceversal)
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—_ ,1\ VlX + j\ Vly + R VlZ VETORI

PRODOTTO VETTORIALE

Vi
vy

1Vox+7J Voy + kvy,

vixVy = (1 vax+§ vy + kv, )X (1 voyx +§ vy + k vy,)
= Qv X1 vax +] voy + kvyy,)
+(i vly)x(i Vox +J Vay + k VZZ)
+(Evlz)x(i Vox+J Voy + k VZZ)

= i(V1yV2z — Viz VZy) +J(V1zVax — VixVaz) + K (V1XV2y — Viy Vax)

AN

1 ;j k versori degli assi
, Vix Viy Viz| componenti del primo vettore
della matrice Ve vy :
2x  V2y V2zl  componenti del secondo vettore

determinante
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